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1、 技术方向与研究内容
1. 惯性元件制造技术（指南编号：202101）
探究新材料和新检测方法在惯性元件制造中的应用模式，围绕高可靠性压电陶瓷制备、高真空用胶粘剂制备、空芯微结构光纤设计与制作，异质双球面间距测量技术等开展研究，旨在满足自主导航装备对高精度可靠性惯性元件的需求。
2. 北斗精密单点定位技术（指南编号：202102）
针对海上高精度定位信息实时测量与测绘需求，研究北斗三号海上快速精密单点定位、近海长基线RTK等北斗相关技术，支撑北斗地基增强系统增值服务与星基差分测量能力建设研究。
3. 导航定位与授时技术新理论与新方法（指南编号：202103）
以深远海航行为目标，提出自主导航新算法、惯性基组合导航新体制、集群导航新思路、联合守时新机制等导航、定位与授时新概念、新理论、新方法，有效补充现有导航技术手段短板，提升舰船导航装备总体能力。
4. 海上地理环境信息服务化技术（指南编号：202104）
针对舰船对地理环境信息的保障服务需求，基于现有电子海图数据交换格式对气象水文等环境信息的支持能力，研究适应于全舰计算服务环境的地理环境信息服务化系统，实现在地理环境信息下的集中运算、统一处理、海洋环境信息叠加显示，支撑新一代导航、气象系统设计。
5. 水下重力场建模与信息处理技术（指南编号：202105）
围绕重力参量水下空间建模的目标，探索形成重力场空间分布表述方法和基于部分、不连续、分时等碎片化重力参量构建修补全参量重力场模型的技术思路，支撑海洋重力场水下环境立体运用与保障技术的研究。
6. 海洋水文气象信息分析预报与解释应用技术（指南编号：202106）
针对海洋环境信息保障需求，研究海上移动网格快速循环同化预报及解释应用技术，提出海上移动状态下气象快速预报新方法及危险天气预警新技术思路，支撑水文气象解释应用与保障技术的研究。
7. 舰船电动/液压舵机建模仿真技术（指南编号：202107）
应用先进设计仿真工具，针对舰船电动舵机/新型阀控液压伺服舵机的建模仿真需求，围绕电动舵机的电动驱动控制回路、阀控液压伺服系统液压传动和伺服控制等建模技术开展研究，旨在满足操舵装置测试性设计需求，为进一步开展舰船操控装备可靠性工程设计提供基础支持。
8. 欠驱动双桨双舵船舶港内操纵运动机理建模技术（指南编号：202108）
以船舶进港自主靠/离泊为应用背景，针对欠驱动双桨双舵船舶港内运动建模需求，开展基于先进理论的进港环境下船-桨-舵一体化操纵运动数值仿真技术研究，完成船舶港内操纵运动建模（包含但不限于双车/错车/单车等模态），并在典型环境下进行仿真验证，为开展船舶港内精确自主操控提供基础支撑。
2、 成果形式
1. 相关的研究报告、试验样件、原理样机、软件代码等；
2. 相应的专利、论文等。
3、 研究周期
1年。
4、 经费限额
根据研究内容设置，重点项目资助20～30万元/项；一般项目资助2～20万元/项。

